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CYAN: �

BLACK: �

������������������������ !"#$%

Pen settings¡:�&"'

Device setup¡:�"	"#

Utilities¡:�()

Demos¡:�*+

Image quality¡:�,-./

Utilities: ()

Display Contrast…: 0123

Contrast…: 23

Recover Printheads…: 45� 6

Calibrations…: 78

Test Prints…: 9:� 
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(((())))

(((())))

(((())))

Service Tools: ;<()

Service Calibrations…: ;<78

Service Utilities…: ;<()

Service Tests…: ;<9:

=����>?�����@�A��BC���������������DEF

Service Calibrations: ;<78

1.Accuracy cal…: 1.8GH78

2.Line sensor cal…: 2.IJKLM78

3. Service station…: 3.NOP

4. Roller mark position…: 4.QRS#
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symbol 110 \f "Monotype Sorts" \s 12■ �
 OP�S�

symbol 110 \f "Monotype Sorts" \s 12■ ~�Z{¦�"#/¨
©�

symbol 110 \f "Monotype Sorts" \s 12■ k{y�¦�"#/¨
©�
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1  �./���Û1a�ø�*“1. Accuracy Calâ×ØØØØnter�

2  �KÉ»�OP*�+, �ùú----reate Patternâ×ØØØØnter�

(((())))

Service Calibrations: ;<78

1.Accuracy cal…: 1.8GH78

2.Line sensor cal…: 2.IJKLM78

3. Service station…: 3.NOP

4. Roller mark position…: 4.QRS#

5.Pen to Paper Spacing…: 5.
6TUVWX

=��� >? @�A��BC ������ DEF

Recalibrate: YZ78

Create Pattern: [\,]

Measure pattern: 9/,]

=����>?�����@�A��BC

Enter:����DEF

Press Enter:�^DEF
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(((())))

ACCURACY: 8GH

Load paper for calibration: _`Uabc78

ACCURACY: 8GH

Calibrating: 78

Recalibrate: YZ78

Create Pattern: [\,]

Measure pattern: 9/,]

=����>?�����@�A��BC��������������DEF

Press Enter:�^DEF
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8  ��67¬ª�íOP*�+,!

9  �DE�F��+ë¦G767�H�ÞÞÞÞervice Configuration
Print ”(�1-19%)��EI�JKL+ë����çççç¾M�

Check that these value are NOT All zero:defghijklm

ACCURACY: 8GH

Measuring: 9/

Calibration done: 78no

Press ENTER to continue: ̂DEpq

=����>?�����@�A��BC���������������DEF

Press Ente�� ^DEF
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(((())))

Service Calibrations: ;<78

1.Accuracy cal…: 1.8GH78

2.Line sensor cal…: 2.IJKLM78

3.Service station…: 3.NOP

4.Roller mark position: 4.QRS#

5.Pen to Paper Spacing…: 5.
6TUVWX

=��� >? @�A��BC ������ DEF

�����r������A�s�t��������IJKLM78

Accept: ACCEPT

Cancel: CANCEL

Top: >?�����@�A��BC�����������DEF

^DEF
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uv�A���v����v����w�s�������x�=�y����defghiz{l|m

Please, load paper to perform this operation and try again:�}

_`Uabc~��%����C�:

�������x=������A���������^DEpq

Top: >?�����@�A��BC������������DEF
Press Enter:�^DEF
Make Selection:��$�

Calibration line sensor:���78IJKLM�

Please wait:�}���

Line Sensor calibrated:�IJKLM9:���

�������x=������A���������^DEpq

Top: >?�����@�A��BC�����������DEF

Press Ente���^DEF
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(((())))

Service Calibrations: ;<78

1.Accuracy cal…: 1.8GH78

2.Line sensor cal…: 2.IJKLM78

3. Service station…: 3.NOP

4. Roller mark position…: 4.QRS#

5.Pen to Paper Spacing…: 5.
6TUVWX

=��� >? @�A��BC ������ DEF

Service Station: IJKLM78

Accept: ACCEPT

u��A�s����

=����>?�����@�A��BC�����������DEF

Press Ente���^DEF
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�s������s����������������������v��������������������

�������}_`Uabc~��%����C�:

Press ENTER to continue:�^DEpq

Top: >?�����@�A��BC������������DEF

P E ^DEF

��������������w�A�����������A�s�t�������

��~�;<78�

Performing drop detector calibration:���~�

���9M78�

Performing primer calibration:������78

������������s�����������A��A�s�t��������

����U��X�78

�s�����������}���

Top: >?�����@�A��BC

Enter: DEF

r��w�A����������A�s�t������������v����NOP78���

Press ENTER to continue:�^DEpq�

Top: >?�����@�A��BC������������DEF

Press Enter:�^DEF
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(((())))

r��w�A��u�s�t���������;<78

1.Accuracy cal¡: 1.8GH78

2.Line sensor cal¡: 2.IJKLM78

3. Service station¡: 3.NOP

4. Roller mark position¡: 4.QRS#

5.Pen to Paper Spacing¡: 5.
6TUVWX

=��� >? @�A��BC ������ DEF

£¤��ss���¥��������������IJKLM78

Accept: ACCEPT

Cancel: ��

=����>?�����@�A��¦?������������DEF

Press Enter:�^DEF

Performing roller mark calibration: ��~�QR78

Please wait: }��
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��ss�����������������A�s�t�������QRS#78��

Press ENTER to continue:�^DEpq

Top: >?�����@�A��BC������������DEF

Press Enter:�^DEF
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(((())))

r��w�A��u�s�t���������;<78

4.Roller mark position¡: 4.QRS#

5.pen to Paper Spacing¡: 5.
6TUVWX

6.Color to Color cal¡: 6.§¨T§¨V78

7.Calibrations backup¡: 7.78	©

8¤������s�������¡��ª¤
628

Top: >? @�A��BC ������ DEF

6. Color to Color cal.: IJKLM78

«AA����«uu��=

Cancel:��

=����>?�����@�A��BC������������DEF

^DEF
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